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PLUS D'OPTIONS

montre pour la premiere 1ols que des 10Is a'‘ecneile existalient en roopotque, en
établissant que davantage de données d'entrainement et de puissance de calcul
conduisaient a des performances généralisées prévisibles. Mais les chiffres
restaient insuffisants pour envisager un déploiement commercial sérieux : sans
préentrainement, les taches entrainées de zéro affichaient en moyenne 19 % de
réussite, et les modeles GEN-0 affinés atteignaient 64 %, des niveaux
insuffisants pour la production industrielle.

GEN-1 change radicalement la donne. A travers une mise a I'échelle
supplémentaire des fondations de GEN-0, accélérée par des avancées
algorithmiques, le modele parvient désormais a maitriser des taches simples
avec des taux de réussite dépassant 99 %, a compléter ces taches jusqu'a trois
fois plus vite que I'état de I'art précédent, et a afficher une gamme de
comportements émergents pour se remettre de scénarios inattendus, le tout en
n'utilisant qu'environ une heure de données robotiques spécifiques.

We've created GEN-1, our latest milestone in scaling robot
learning. We believe it to be the first general-purpose Al
model that crosses a new performance threshold: mastery
of simple physical tasks. It improves average success
rates to 99% on tasks where previous models achieve
64%, completes tasks roughly 3x faster than state of the
art, and requires only 1 hour of robot data for each of

these results. GEN-1 unlocks commercial viability across a

broad range of applications—and while it cannot solve all
tasks today, it is a significant step towards our mission of
creating generalist intelligence for the physical world.

La donnée humaine comme matiére premiére

L'un des verrous historiques de la robotique apprenante a toujours été la rareté
des données d'entrainement de qualité. Contrairement aux LLM qui ont pu se
nourrir de l'intégralité du texte humain disponible sur Internet, les modeles
robotiques n'ont pas d'équivalent numérique pour les interactions physiques. La
téléopération (contrdler un bras robotique a distance pour lui montrer comment
accomplir une tache) est coliteuse, lente et difficile a passer a I'échelle.

Generalist a contourné ce probleme par une approche originale. La société s'est
tournée vers des « data hands », des dispositifs de pinces portables qui
enregistrent les micro-mouvements et les indices visuels pendant que des
humains réalisent des taches manuelles. L'entreprise affirme avoir collecté plus
d'un demi-million d'heures et des pétaoctets de données d'interaction physique
pour entrainer son modele. La subtilité est importante : le modéle de fondation
de base est entrainé sans aucune donnée robotique, il utilise uniquement des
données issues de dispositifs portables sur des humains effectuant des millions
d'activités, ce qui constitue la preuve que ce préentrainement peut mener a des
niveaux élevés de maitrise sans nécessiter de larges ensembles de données de
téléopération ou de simulation.

La conséquence est remarquable en termes d'efficacité : lorsque GEN-1 s'adapte
a un nouveau robot et a une nouvelle tache, il le fait simultanément, et en
seulement une heure. Le modéle de fondation de base est préentrainé
entierement sur des données humaines ; il ne rencontre le matériel robotique
réel que lors de cette derniére heure d'adaptation spécifique a la tache.

Le triptyque de la maitrise : fiabilité, vitesse, improvisation

Generalist définit la « maitrise » robotique selon trois axes complémentaires. Les
deux premiers (fiabilité et vitesse) sont les piliers traditionnels de
l'automatisation industrielle depuis les années 1960. C'est le troisieme qui
introduit quelque chose de fondamentalement nouveau.

Sur le plan de la fiabilité, les démonstrations sont éloquentes. GEN-1 peut
accomplir plusieurs taches a des niveaux élevés de fiabilité sur de longues
durées sans intervention : préparation de kits de pieces automobiles pendant
plus d'une heure, pliage de t-shirts 86 fois de suite, entretien de robots
aspirateurs plus de 200 fois de suite, empaquetage de blocs plus de 1 800 fois
de suite, pliage de boites plus de 200 fois de suite, et emballage de téléphones
plus de 100 fois de suite. Ces séquences, réalisées en autonomie complete
pendant des heures, illustrent le passage d'un systeme expérimental a quelque
chose d'industriellement exploitable.

La vitesse est le deuxieme vecteur de progres. GEN-1 peut assembler une boite
en 12,1 secondes, soit 2,8 fois plus vite que I'état de I'art précédent, GEN-0 et m0
prenant tous deux environ 34 secondes sur des boites identiques. GEN-1 peut
aussi emballer un téléphone dans son étui en 15,5 secondes, a 2,8 fois la vitesse
de GEN-O. Cette accélération ne reléve pas simplement d'une augmentation de
la puissance motrice : les modeles apprennent de I'expérience pour atteindre
ces vitesses, et GEN-1 introduit une évolution de la fagon d'effectuer l'inférence
avec ce que Generalist appelle le « Harmonic Reasoning ».

L'improvisation est sans doute la dimension la plus significative et la plus difficile
a évaluer. Dans un exemple a longue trajectoire de préparation de kits
automobile, si une rondelle est déplacée au point de ne plus étre saisie
correctement, le robot peut soit la reposer pour la reprendre proprement, soit
I'insérer partiellement dans une fente pour forcer un repositionnement et
reprendre la piéce correctement, soit méme décider d'utiliser son autre bras
pour saisir la piece a deux mains. Ces comportements se situent bien en dehors
de la distribution d'entrainement. Comme I'a déclaré I'ingénieur Felix Wang : «
Personne n'a programmé le robot pour faire des erreurs, donc personne ne I'a
programmé pour se remettre d'erreurs. Et pourtant, ¢ca se produit naturellement.
»

Le probléme du dernier 1 % : une perspective coréenne

Paradoxalement, c'est précisément ce résultat a 99 % qui cristallise les
inquiétudes des experts. Si Generalist a atteint ce seuil symbolique, que signifie
le 1 % restant ? Vivek Burhanpurkar, PDG de Cyberworks Robotics, décrit cette
situation comme un « probléme des 99 % » : il est relativement simple de
développer des systemes performants pour la grande majorité des situations,
mais le défi réside dans ce qui reste. En d'autres termes, les cas marginaux, ces
scénarios rares mais inévitables dans tout environnement réel, continuent de
poser un probléme structurel.

La Corée du Sud, qui affiche la densité robotique la plus élevée au monde avec 1
012 robots pour 10 000 employés, se trouve au cceur de cette transition. Le pays
est en train de passer d'une phase d'adoption a une phase de validation : il ne
s'agit plus d'augmenter le nombre de robots, mais de s'assurer que ces systemes
fonctionnent de maniére fiable dans des conditions réelles. Les documents de
politique industrielle du ministére coréen du Commerce, de I'industrie et de
I'"Energie reconnaissent d'ailleurs que les cadres institutionnels et les normes de
sécurité restent incomplets pour les robots mobiles et de service opérant en
environnement ouvert.

Un analyste résumait la situation ainsi : « Generalist est passé de 64 % a 99 % en
cing mois. Ce n'est pas un progres incrémental, c'est un probléme de
planification. Si vous conduisez une étude de faisabilité sur deux ans, la
technologie que vous évaluez aujourd'hui pourrait étre obsoléte avant que vous
n'ayez terminé la paperasse. »

Un systéeme, pas seulement un modéle

Il serait réducteur de limiter GEN-1 a un simple ensemble de poids de modele.
GEN-1 comprend des innovations a travers les avancées de préentrainement, les
techniques de post-entrainement, I'apprentissage par I'expérience (RL), le
guidage humain multimodal, ainsi que de nouvelles techniques a l'inférence.
L'infrastructure d'entrainement distribuée a été entierement repensée pour
gérer des pétaoctets de données d'interaction physique, avec la conception de
nouveaux noyaux de calcul, de nouvelles formes d'attention paginée pour
permettre I'inférence en temps réel, et méme la conception de nouveaux
matériels déployés dans de nouvelles géographies pour diversifier les données.

La comparaison avec GPT-3 est explicitement revendiquée par Generalist. Tout
comme GPT-2 avait tracé un chemin scalable pour I'apprentissage multitache
sans étre déployable dans des contextes économiquement utiles, puis GPT-3
avait montré que les lois d'échelle tenaient et que de nouvelles capacités
émergentes apparaissaient rendant le modele viable pour certaines taches
comme la rédaction publicitaire, GEN-1 suit une trajectoire analogue.

L'alignement des robots : un nouveau défi

Avec l'improvisation émergente vient une question que l'industrie devra traiter
avec sérieux. Bien que le préentrainement sur des données d'interaction a
grande échelle débloque une improvisation émergente (comme secouer un sac
pour aider un objet a se repositionner, réorganiser des objets mal placés, ou
saisir des objets qui tombent) ce sont des actions physiques avec de vraies
conséquences. La définition du succes en robotique n'est pas universelle : elle
est spécifique a la tache, au flux de travail, et ultimement définie par I'utilisateur.
Un robot qui improvise intelligemment pour récupérer d'une erreur peut aussi
prendre une « initiative créative » non souhaitée. Le domaine de I'alignement,
jusqu'ici principalement discuté dans le contexte des LLM, devra s'étendre
rapidement aux systemes incarnés.

Generalist reconnait d'ailleurs que toutes les taches testées n'atteignent pas le
seuil des 99 %, et que certaines applications industrielles exigeraient des taux

de succes encore plus élevés ou des vitesses d'exécution supérieures pour étre
réellement exploitables. Le chemin vers I'AGI physique reste long, mais pour la

premiere fois, il semble emprunter une trajectoire clairement balisée.

Sources : Generalist Al Team, Korea Tech Desk, vidéos dans le texte

Et vous ?

=# Le taux de 99 % de fiabilité affiché par GEN-1 est-il suffisant pour une
adoption industrielle massive, ou ce 1 % d'échec représente-t-il encore un co(t
prohibitif dans les contextes a haute cadence ou haute criticité ?

<4 L'approche « data hands » (collecter des données humaines via des dispositifs
portables plutot que par téléopération) est-elle suffisamment représentative de
la diversité des environnements réels, ou risque-t-elle d'introduire des biais
systémiques dans les comportements robotiques ?

= La notion « d'improvisation émergente » est-elle vraiment nouvelle, ou s'agit-
il d'une reformulation marketing d'une robustesse accrue aux cas limites ?
Comment distinguer une véritable intelligence situationnelle d'une meilleure
généralisation statistique ?

< Si les lois d'échelle s'appliquent a la robotique de la méme fagon qu'aux LLM,
quelles sont les implications en termes de concentration du marché ? Seules les
entreprises capables de collecter des centaines de milliers d'heures de données
physiques pourront-elles jouer dans la cour des grands ?

=# La question de I'alignement des robots incarnés vous semble-t-elle plus ou
moins urgente que celle des LLM ? Quels mécanismes de contrdle faudrait-il
imposer a des systéemes capables d'improviser des comportements non prévus
par leurs concepteurs ?
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Quand il est écrit dans l'article

La Corée du Sud, qui affiche la densité robotique la plus élevée au monde
avec 1 012 robots pour 10 000 employés, se trouve au cceur de cette
transition. Le pays est en train de passer d'une phase d'adoption a une
phase de validation : il ne s'agit plus d'augmenter le nombre de robots, mais
de s'assurer que ces systemes fonctionnent de maniere fiable dans des
conditions réelles. Les documents de politique industrielle du ministére
coréen du Commerce, de I'Industrie et de I'Energie reconnaissent
d'ailleurs que les cadres institutionnels et les normes de sécurité restent
incomplets pour les robots mobiles et de service opérant en environnement
ouvert.

On parle bien de "robot industriel" et pas de robot destiné aux taches
ménagéres de Mme Michu...

Quand madame Michu se trouvera au ch6mage sans revenu parce que
remplacée par de I'lA, vous croyez que madame Michu aura les moyens de se
payer un robot assurant les "taches ménageres" dont les colits d'achat et
d'exploitation seront comparables au prix d'une voiture moyenne de gamme a
supérieure???

Pour info, un "béte" petit robot industriel, un bras 6 axes capable de transporter
une charge de 1 kg max, colte a l'achat plus de 30 000 euro...
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d'un ou plusieurs robots qui feront toutes les taches pénibles, pendant que les
humains ne s'occuperont que des loisirs. Ces sociétés prennent pour argent
comptant les bouquins d'Asimov (en occultant les parties qui posent problemes,
normal, puisqu'ils vont empécher que ces problémes n'arrivent ).

g & %) Par contre, a aucun moment, on appréhende le comment on fait pour que tout
Responsable de service le monde puisse s'offrir un robot, alors que justement, les robots font tout le taf
informatique des humains. Bref, ces sociétés vivent dans une utopie totale, et ne se rendent
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